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Gemini Robotics combina vision, lenguaje y accion para mejorar las capacidades de los robots. Se trata de
un modelo de | A desarrollado por Google DeepMind que esta basado en Gemini 2.0.

Larobdticay lainteligenciaartificial (1A) van de lamano. De nada serviria desarrollar robots humanoides
capaces de levantar toneladas, con sensores de Ultima generacion, si no contdramos con un sistema
inteligente que les permitierainterpretar €l entornoy actuar en consecuencia. Sin IA, un robot moderno seria
poco mas gque un montén de hardware sofisticado pero indtil. Son los algoritmos avanzados los que
transforman esa potencia bruta en méaquinas capaces de aprender, optimizar su rendimiento y responder de
manera autbnoma a los desafios que se |l es presentan.

Desde ASIMO, €l iconico robot de Honda de los 2000, hasta Sophia, Optimus de Teslao Figure, lalA ha
ido abriéndose camino en la robética humanoide. Sin embargo, alin estamos |€jos de ver maguinas que
realmente igualen laversatilidad del cuerpo humano. Por mas avanzados que sean, siguen teniendo
problemas para moverse en entornos no controlados y manipular objetos cotidianos puede ser un auténtico
desafio.

Gemini Robotics: la apuesta de Google parallevar lalA al mundo fisico

Mientras tanto, en el mundo digital, lalA avanzaaun ritmo completamente distinto. Y a es capaz de
mantener conversaciones muy cercanas alas de una persona, superar examenes con puntuaciones
sorprendentes 'y resolver problemas complejos con una rapidez gue hasta hace unos afios parecia ciencia
ficcién. Un contraste que deja claro que, aunque lainteligencia artificial progresa a pasos agigantados,
todavia queda mucho camino por recorrer en su integracién con la robatica.

Estos desafios estan [levando a una nueva generacion de modelos de | A disefiados especificamente para esta
disciplina. Google, como era de esperar, no quiere quedarse atras y ya trabaja en soluciones que prometen
[levar alos robots humanoides un paso més alla. Su apuesta pasa por Gemini 2.0, que ahora tiene dos
versiones pensadas paramejorar lainteracciony el control de estas méaquinas.
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Por un lado, Gemini Robotics se enfocaen lavision, € lengugjey laaccion (VLA), 1o que le permite tomar
el control directo de los robotsy mejorar su capacidad de respuesta en entornos dindmicos. Por otro, Gemini
Robotics-ER esta pensado para los expertos en robotica, dandoles las herramientas necesarias para
desarrollar y gecutar sus propios programas con habilidades de razonamiento avanzadas.

Google haidentificado tres cualidades esencial es que, segun explican, deben tener |os robots para ser
realmente Utiles para las personas.

e Generaidad. Un buen robot no solo debe g ecutar tareas predefinidas, sino también adaptarse a
situaciones inéditas y resolver problemas sobre la marcha. Debe ser capaz de desenvolverse en
entornos nuevos, manejar objetos desconocidos e interpretar instrucciones variadas sin depender de un
entrenamiento previo. Segun pruebas internas, su rendimiento en tareas imprevistas duplica con creces
el de otros model os de visién-lenguaje-accion de Ultima generacion.

e Interactividad. En un mundo en constante cambio, |os robots deben ser capaces de comunicarse de
forma natural y responder ainstrucciones en tiempo real. Gemini Robotics comprende comandos en
lenguaje cotidiano y en multiples idiomas, adaptando su comportamiento segiin la conversacion o el
entorno. Ademas, monitoriza continuamente o que ocurre a su alrededor y gjusta sus acciones en
funcion de nuevas ordenes o cambios en €l escenario.

e Destreza. Muchas tareas que |os humanos realizamos sin esfuerzo requieren una motricidad
extremadamente precisa, algo que la mayoria de los robots alin no han logrado dominar. Gemini
Robotics, sin embargo, es capaz de realizar tareas complejas de varios pasos que exigen una
mani pulacion minuciosa, como doblar origami 0 empacar un bocadillo en una bolsa Ziploc,
demostrando un nivel de destreza superior.

Gemini Robotics no solo destaca en la resolucion de tareas imprevistas, sino que su capacidad de
generalizacion duplica con creces €l rendimiento de otros model os de visiOn-lenguaje-accién. Segun el
informe técnico de Google, es capaz de adaptarse a escenarios inéditos y tomar decisiones sin entrenamiento
previo, acercando a los robots a una autonomiareal.

Ademas, ha sido disefiado para funcionar con distintos tipos de robots. Aunque se entrend principa mente
con ALOHA 2, una plataforma de dos brazos, también ha demostrado controlar sistemas como los brazos
Franka, usados en laboratorios, e incluso humanoides mas avanzados como Apolo, desarrollado por
Apptronik. Su flexibilidad 1o convierte en un model o adaptable a diversas aplicaciones, desde laindustria
hastala asistencia



Por ahora, no hay una fecha prevista para un despliegue generalizado de Gemini Robotics 0 Gemini
Robotics-ER. Latecnologia sigue en desarrollo y, por el momento, solo un grupo reducido de empresas esta
teniendo acceso a estas herramientas.

Google DeepMind esta colaborando con Apptronik en la construccion de la préxima generacion de robots
humanoides, explorando cémo integrar estos modelos de | A en sistemas mas avanzados. Ademas, algunos
testers de confianza, como Agile Robots, Agility Robotics, Boston Dynamicsy Enchanted Tools, ya estan
probando Gemini Robotics-ER, aunque no esta claro si ese acceso se ampliarden €l futuro.

Mientras tanto, Google DeepMind sigue trabajando en nuevos marcosy benchmarks de seguridad para
evaluar los posibles riesgos de lalA en entornos fisicos. Todo esto deja claro que, aungue €l proyecto
avanza, todavia queda un largo camino antes de que esta tecnologia llegue al gran publico.
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